
車両走行軌跡作図システム「APS-K」

Q13:

A13: 停止旋回解法1ではあらかじめ車体シフト幅だけ移動した状態でコーナーを旋回するのに対し、

停止旋回解法2ではコーナー直前で車体シフト幅の分まで外側に移動してコーナーを旋回します。
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停止旋回解法1と2の違いが分からない。
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 Ｍ: 回転中心

 Ｒ: コーナー半径

 ｒ: 旋回半径

 Ｌ: 回転開始位置

 Ｗ: 車体シフト幅
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 Ｒ: コーナー半径

 ｒ: 旋回半径

 Ｌ: 回転開始位置

 Ｗ: 車体シフト幅

 θ: 最大可能回転角


